Manual basico
INVERTIR SENAL DE SERVO

Invertir senal de servo.

Reverse

MNormal

C1 ;; R1 = 56K €1, C2 = 0.1uF
? RZ = 10K C3 = 22uF
R3,R4 = 1K IC1 = CD4001
VR = 100K

Dos salidas: una rotacion normal y otra de rotacién inversa. Las dos salidas de
operar de un canal en el transmisor (normalmente el timoén o el canal de alerones),
donde ambos servos necesidad de operar en sentido inverso de uno del otro. Un
simple dispositivo en linea que extrae la sefial de un canal del receptor, construido
alrededor de un transistor CD4001 NI puerta, las dimensiones del tablero es 1 "x
1,4
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Dimensiones de placa 14 puntos de ensamble y 10 lineas

Las lineas disponen de 14 puntos de soldaduras, con el fin de una orientacion
correcta en la soldadura y colocacion de componentes electrénicos, tomamos el
punto A1 como referencia.

———————————————————————————————
Manual basico de funcionamiento de electrénica
Version 1.0 traduccién

Servos




Manual basico
INVERTIR SENAL DE SERVO

1 3 3 7 g " 13
Alo o 0o OO0 O 0 0 0 O O o Ofn
Blo & o LT & T O T 6 o (B
Clo & O o] Lo o T S I Lo
ODfo < o [ RS oD
Efo © I o] 1 [T O 6 R o | E
Flo o O QD O D o | F
Glo o O o] o] Lol o] oo |G
H| o o o0 o o o0 o o O (H
J| D I LI 0 T R o] Lo = I o B o T o N |
W o L S T R T R Lo T = T o Y o T o N I

1 3 3 ¥ 9 " 13

Da la vuelta a la placa electrénica, sefialando que Al se encuentra en el lugar
correspondiente, ahora esta en la esquina superior izquierda, a continuacion,
insertar los enlaces de cable eléctrico como se muestra en la imagen.

Debido a que algunos de ellos se encuentran en los chips es importante que los
vinculos sean soldadas en primer lugar. Normal mente se puede utilizar cable
telefénico o de red de datos ya que la resistencia es menor.

Tener en cuenta también que algunos enlaces se compartiran la misma ubicacioén.
Estos puntos son los siguientes:

» H7.
» D12.
» C13.

Asegurese de insertar los cables en los lugares comunes antes de soldar.
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Te dara cuenta de que uno de los enlaces se soldara el enlace en la posicion F7 se
soldara F6 asi uniéndose a la linea F.
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0.125w 0,1” Posicién no
Horizontal polaridad
Resistencias Condensador J—
—_—1—
0.125w 0,2” Posicién no
Vertical polaridad
? Resistencias m o—— Condensador L
.T.

0.2”medida
Pcb-base -

Potenciémetro T

0,2” Posicion con
polaridad
Condensador 'F

+

@ Puntos conexiones de Conector macho de
sefial de entrada tres puntas servo
@ Conector

©

Es posible que desee utilizar este primer boceto para familiarizarse con la forma de
los componentes se dan en el disefio de abajo.
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e (C1 posicién K6y K8; C2 posicion Aly B2.

o C3 Negativo Al1; Positivo C11.

o PotociometroVR1 entrada H1.

« Entrada sefial Negativo A2; Positivo B2; Sefial C2.
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Probablemente una forma mas limpia de hacerlo seria pegar esta plantilla en la
placa por la parte superior de la misma.

Aunque la alineacién de la plantilla puede ser un poco no justa pero hay dos
ventajas:

1. Reduce la posibilidad de un componente soldar una ubicacion
incorrecta.
2. Da a la placa de PCB un tipo de apariencia.

Guardar (Haga clic en la imagen, y luego ‘imagen como...")

El dibujo de superposicion es, obviamente, demasiado grande en el mundo real lo
tanto, debe ser reducido en tamafio en primer lugar. Una vez que hayas copiado a
la unidad, y con el fin de tener la impresion de adaptarse a las dimensiones reales
de de la placa, tiene que configurar su impresora a una reduccion de 54%.
Cuando usted reciba su primera impresion, sostenerla, y la Junta, en contra de la
luz, y luego alinee los orificios de las esquinas més cercano. Si tienes suerte la
superficie que debe ser mas o menos. Si no, intente ajustar la configuracion de la
impresora sélo uno por ciento, mas / menos uno y otro lado. Es un caso de ensayo
y error para cada impresora individual. Pero a partir de un 54% le pone en los
numeros de la derecha.

Una vez que esté colocada con la configuracion correcta, realizar una impresion
final en papel fotografico con brillo. Alrededor de recortar el tamafio, sino que dejan
aproximadamente 5 mm alrededor del perimetro. Pegar la Junta y la impresion con
adhesivo luego alinee / pegarlas juntas. Trate de no pegar en la cara impresa,
porque se pega como ya sabes lo que parece.

Recorte el exceso de la impresion.
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La version impresa tiene una plantilla "P", donde el cable de impulsos debe
conectarse. De lo contrario, los cables de pulso deben ser enchufados en lugares
E14 y H14, respectivamente.

Pagina de contacto http://www.pm.keirle.com/index.html
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